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☐  Piano delle attività  
     ☑  Programma effettivamente svolto
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	Sistemi LTI nel dominio del 

tempo e della frequenza
	Sistemi continui nel tempo
	Definizione di equazione differenziale E.D.

Significato geom. di derivata e integrale

Metodi numerici per la risoluzione di E.D

Uso di Scilab per la risoluzione di E.D.
	
	· Saper modellizzare semplici sistemi LTI

· Saper spiegare i concetti di derivata e integrale
· Saper discretizzare ED del primo ordine
· Saper simulare sistemi del primo ordine

· Conoscere gli elementi essenziali dell’ambiente Scilab
	
	Simulazioni con Excel – javascript -Scilab
	
	Sett
	Ottobr
	10
	
	
	
	
	

	
	Sistemi continui nel dominio della frequenza
	La trasformata di Laplace

Le funzioni di trasferimento dei sis.contin.

Zeri poli, guadagni statici, costanti di tempo
Rappresentazione grafica: Bode

Risposte dei sistemi LTI agli ingr. canonici
	
	· Saper definire la trasformazione di Laplace
· Saper effettuare la trasformazione e l’antitrasformazione mediante l’uso di tabelle comparative
· Saper definire poli e zeri
· Saper tracciare, eventualmente con l’uso di SW i diagrammi di Bode
· Conoscere le risposte dei sistemi LTI agli ingr. canonici
	
	Disegnare diagrammi di Bode con SW adeguato
	
	Nov
	Dicem
	10
	
	LF
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	SLT
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	Controlli automatici
	Controllo dei sistemi
	Algebra degli schemi a blocchi funzionali

Retroazione negativa ed effetti

Schema generale di un sist. di controllo
Errori a regime 
	
	· Conoscere le regole dell’algebra dei blocchi
· Conoscere gli effetti di una retroazione negativa

· Conoscere lo schema generale di un sistema di controllo

· Saper calcolare gli errori a regime
	
	Realizzazione di vari esempi di crescente difficoltà, al fine di far crescere nell’allievo l’attitudine  a risolvere problemi mediante programmi software
	
	Aprile
	Maggio
	5
	
	
	
	
	

	
	Stabilità
	Stabilità in anello aperto e chiuso

Criterio di Routh-Hurwitz
Criterio di stabilità di Bode

Criterio di stabilità di Nyquist
	
	· Saper verificare la stabilità in anello aperto

· Saper verificare la stabilità in anello chiuso con il criterio di Bode

· Saper verificare la stabilità in anello chiuso con il criterio di Nyquist
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	10
	
	LF
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	SLT
	P

QS
	

	Metodi numerici per il calcolo
	Integrazione
	Metodo numerici per l’integrazione: dei rettangoli, dei trapezi, di Simpson
Formula di Eulero implicita ed esplicita
	
	· Saper definire i vari metodi
· Saper implementare gli algoritmi risolutivi in un linguaggio di programmazione
	
	- Uso di Scilab o altro SW dedicato per il calcolo della fft e l’interpolazione di punti
	
	Dicem
	
	10
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	Ricerca zeri di funzione
	Metodo di Bisezione
Metodo delle secanti

Metodo delle tangenti
	
	· Saper definire i vari metodi
· Saper implementare gli algoritmi risolutivi in un linguaggio di programmazione
	
	- 
	
	Aprile
	Maggio
	10
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	Client-server
	PHP e Base di dati

	Programmazione lato server

Introduzione al linguaggio PHP

Elementi essenziali di SQL

Interazione PHPe MySql
	
	· Conoscere gli elementi costituenti di un sistema client-server
· Saper installare  un server web Apache
· Saper analizzare esempi di applicazioni PHP-MySql
	
	- Realizzazione di vari esempi di crescente difficoltà, al fine di far crescere nell’allievo l’attitudine  a risolvere problemi mediante programmi software
	
	Ottob
	Magg
	14
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Legenda per la compilazione della sez. D
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Note:

1. I campi moduli e unità didattiche possono non essere compilate

2. I campi evidenziati in grigio sono da compilare per la verifica conclusiva a fine anno scolastico
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STRUMENTI








L	Libri integrativi a quelli in adozione, riviste, documentazione in genere


Q	Quaderni di lavoro


T	Test formativi


SL	Strumenti di laboratorio


A	Audiovisivi o ipertesti


PC	Personal Computer


SW	Software specifico


G	Grafici, tabelle, schemi


V	Visite guidate


S	Stages








METODI








LF	Lezione frontale


PS	Presentazione di situazioni problematiche (problem solving)


TA	Test di autovalutazione 


LG	Lavori di gruppo


EG	Esercizio applicativo guidato


LS	Lavoro sperimentale


RI	Ricerche individuali


R	Relazioni


AE	Attività extracurricolari


TP		Trattazioni pluridisciplinari











VERIFICHE





CI	Colloqui individuali


QS	Quesiti scritti


C	Componenti ed elaborazioni 


P	Esercizi o problemi applicativi


R	Relazioni


PO	Prova operativa


TC	Test a risposta chiusa
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