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· Piano delle attività  
    ■  Programma effettivamente svolto
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	SISTEMI LINEARI E MODELLI
	
	
	
	
	
	
	
	15
	15
	
	
	
	

	
	1
	Trasformata di Laplace. Risposta nel tempo: metodo di antitrasformazione mediante le frazioni parziali (poli semplici, poli doppi e poli complessi coniugati).
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	2
	Algebra degli schemi a blocchi. 
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	3
	Analisi delle risposte dei sistemi del 1 e del 2 ordine.

Parametri della risposta al gradino.

Risposta libera e forzata.
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	RISPOSTA IN FREQUENZA
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	1
	Diagramma cartesiano o di Bode: diagramma delle attenuazioni e delle fasi. 

Tracciamento delle funzioni costante K, costante di tempo a numeratore, costante di tempo a denominatore, poli e zeri nell'origine semplici e multipli, accenno a poli complessi coniugati.
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	CONTROLLO E REGOLAZIONE
	
	
	
	
	
	
	
	10
	
	
	
	
	

	
	
	Sistemi di controllo a catena aperta e a catena chiusa.

Analisi dei sistemi reazionati: concetto generale di retroazione, retroazione positiva e negativa. 

Effetti della retroazione negativa sul guadagno, sulla distorsione, sul rumore, sulla risposta in frequenza. 

Funzione di trasferimento del sistema.
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	COMPORTAMENTO DEI SISTEMI REAZIONATI
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	1
	Errore a regime per i sistemi di ordine 0, 1 e 2.

Disturbi additivi. Sensibilità.

Specifiche a regime e nel tempo.
	
	deve saper definire le condizioni di stabilita'
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	2
	Stabilità dei sistemi. 

Routh-Hurwitz.

Accenno ai diagrammi polari. 

Criterio di Bode.
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	COMPENSAZIONE
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	1
	Introduzione. Metodo del polo dominante.

Rete ritardatrice (Phase Lag).

Rete anticipatrice (Phase Lead).

Rete a sella.

Scenari possibili: casi pratici e sercizi.
	
	deve saper stabilizzare un sistema instabile
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	2
	PID: regolazione Proporzionale, Integrale e Derivata.
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	DISPOSITIVI LOGICI
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	1
	FF di tipo JK, T e D. Tabelle della verità e di eccitazione.
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	2
	Dispositivi logici come sistemi di interfaccia.
	
	
	
	
	
	
	
	3
	3
	LF PS EG 
	L Q 
	CI QS P PO
	[image: image21.wmf]

	
	3
	Interfacciamento delle periferiche: port di input, port di output
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	SISTEMA DI ACQUISIZIONE DATI
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	1
	Architettura di un sistema di acquisizione. Funzione di: trasduttore, amplificatore, filtro, Amux, S/H, ADC.
	
	Conoscere l'architettura di un sistema di acquisizione dati.

Conoscere le tipologie di trasduttori e loro principi di funzionamento.

Conoscere i vari tipi di conversione e le relative problematiche.

Conoscere le interfacce universali e le relative problematiche.

Saper analizzare e progettare un sistema di acquisizione dati.
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	2
	Sensori e Trasduttori: Trasduttori di posizione lineari e angolari (potenziometro, LVDT), Trasduttori di temperatura: termocoppie, termoresistenze, NTC/PTC, a semiconduttore. 
	
	Conoscere l'architettura di un sistema di acquisizione dati.

Conoscere le tipologie di trasduttori e loro principi di funzionamento.

Conoscere i vari tipi di conversione e le relative problematiche.
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	3
	Trasduttori di Pressione, Luce, velocità, etc. 

Sensore di umidità (capacitivo). Circuito di utilizzazione. Circuito di condizionamento. Trasduttori di pressione. Circuiti di utilizzazione.

Trasduttori digitali: encoder tachimetrico, incrementale e assoluto.
	
	Conoscere le tipologie di trasduttori e loro principi di funzionamento.

Conoscere i vari tipi di conversione e le relative problematiche.
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	4
	Condizionamento del segnale. 

Circuiti di utilizzazione di un sensore resistivo: partitore, generatore di corrente, ponte.

Conversione AD e DA. Componenti commerciali e loro interfacciamento. Cosa cambia se c’è un S/H.
	
	Saper analizzare e progettare un sistema di acquisizione dati.
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	5
	Conversione V/F e F/V. Componenti commerciali e loro interfacciamento.

Interfacciamento fra convertitori e unità di acquisizione.
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	LINGUAGGIO DI PROGRAMMAZIONE C
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	1
	Introduzione al linguaggio. Cos’è un programma. Flow chart.

Variabili, parole chiave, dichiarazioni, istruzioni (if, else, cicli). Concetto di funzione.

Funzione printf, scanf, inportb e outportb.
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	Microcontrollore PIC e sue applicazioni
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	1
	Architettura del microcontrollore. 

Caratteristiche generali. Architettura harward. 

La struttura interna del PIC16F84: Registri, port.  
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	2
	Linguaggio di programmazione. Direttive del compilatore.

Ambiente di sviluppo MPLAB (IDE). 
	
	
	
	
	
	
	
	10
	5
	
	L
Q
PC
SW
	QS
CI
	[image: image32.wmf]

	10
	
	Attivita legate alla maturità
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	Lavoro di tesi: Sviluppo di progetti finalizzati all’applicazione, all’acquisizione delle conoscenze acquisite durante l’intero curriculum.

Simulazione, correzione delle 3 prove.

Recupero curriculare

Esercizi, correzione compitii.
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Lonato del Garda,  5/5/2011





Firme __________________________________________________
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